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1. Identifikacni udaje

Nézev stavby: Kanalizace a COV Paélavice v¢. m.¢. Pornice a Lhota
Objekt: DPS 01.2 Elektrorozvody COV a MaR
Stuperi: dokumentace pro provadéni stavby (DPS)
Investor: Vodovody a kanalizace Kromé&fiz, a.s.
Kojetinska 3666/64, 767 01 Krométiz
Dodavatel stavby: bude urcen vybérovym fizenim
Okres, kraj: Okres Krométiz, Zlinsky kraj
Katastralni uzemi: k. u. Paclavice [717355]
Vypracoval: VH atelier spol. s r.o.

Lidicka 960/81, 602 00 Brno, IC: 49437267

Korespondencni adresa: Merhautova 1066/216, 613 00 Brno
Ing. Jakub Racek, Ph.D. (CKAIT 1006062)

Josef Mikuska (CKAIT 1006948)

2. Clenéni na provozni soubory

PS 01 Cistirna odpadnich vod
DPS 01.1 Strojné- technologicka ¢ast COV
DPS 01.2 Elektrorozvody COV a MaR
DPS 01.3 Telemetrické pienosy

3. Projektové podklady

Jako podklad pro zpracovani projektu byly k dispozici nasledujici podklady:

- situace arealu COV

- podklady stavebni a technologické ¢asti COV

- konzultace se zpracovatelem technologické ¢asti
- firemni podklady od zafizeni

Piedpisy a normy

Projektova dokumentace je zpracovana v souladu s predpisy a normami CSN platnymi v dobé jejiho
zpracovani v¢. zmén a oprav, zejména: CSN 33 2000-1 ed.2, CSN 33 2000-4-41 ed.3, CSN 33
2000-4-43 ed.2, CSN 33 2000-5-51 ed.3, CSN 33 2000-5-52 ed.2, CSN 33 2000-54 ed.3, CSN EN
62305 /1-4/ ed.2, CSN 34 1610, vyhl. 499/2006 a 405/2017 Sb., zakona 250/2021 Sb., naiizeni
vlady 190/2022 a 194/2022 Sb. v platném znéni.


http://nahlizenidokn.cuzk.cz/VyberKatastrInfo.aspx?encrypted=NLGs28TH1zV4Jtc2TjPPQxE6_KawLY3a0TiJpP7og6Hc82knE7ZO5iEq11AQjtNQS_B1yHU4t2l8QrRZyNYXyJqt4iUB2Kk-P7NBWZ9DJ2Q62gUZ8Zk17A==
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4. Rozsah projektu

Predmétem této dokumentace pro provadéni stavby v rozsahu pro vybér dodavatele jsou
elektrorozvody COV a MaR. Ptipojka NN a stavebni elektroinstalace pro COV neni
pfedmétem tohoto projektu.

Elektrorozvody COV fesi silnoproudé pripojeni technologickych spotiebi¢ii ve sdruzeném
objektu a arealu COV. Jedna se o kabelové piipojeni Gerpadel, dmychadel, michadla,
plovaki, rozvadecu Cesli a ptipojeni deblokacnich skiinék MS1 - MS4. Tato ¢ast projektu
dale fe$i mezni snimani hladin v CS, DZ, DN a kalojemu.

5. Zakladni technické udaje

Drubh sité a napéti : 3 NPE, 230/400V AC/TN-C-S
Ovléadaci napéti : 1 NPE, 230V AC/TN-S
24V DC/ SELV

Ochrana pied trazem el. proudem : Bude provedena dle CSN 33 2000-4-41 ed.3 ¢1.411
automatickym odpojenim od zdroje
- zékladni ochrana je zajisténa zakladni izolaci zivych ¢asti
nebo prepazkami a kryty souladu s ptilohou A vyse uvedené
normy
- ochrana pfi poruse je zajiSténa ochrannym pospojovanim a
automatickym odpojenim v ptipadé poruchy v souladu s
411.3a411.4— v siti TN.
V rozvodu bude pouzito samostatnych vodi¢i N a PE,
rozdé€leni v rozvadécich RM
Prostory dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 : ureny protokolem vngj§ich vlivai &. 2022018

Instalovany vykon COV : P1=48 kW

Vypoétové zatizeni COV : Pp =29 kW

Uzemnéni 1 nove

Stupen dodavky elektrické energie : treti

Kompenzace : feSena typovou kompenzacni skiini 19kVAr

6. Technicky popis

Technologické schéma COV je na v.¢. D.2.3.2, situace COV je na v.¢. D.2.3.3, sdruzeny objekt na
v.¢. D.2.3.4 arozvadé¢ RM na v.¢. D.2.3.5/1-5.

Popis funkce zafizeni

Ve sdruzeném objektu (SO) bude v mistnosti obsluhy umistén skiiiovy rozvadé¢ ozn. RM, ktery
bude spole¢ny pro silovou i regulacni Cast. Silova ¢ast rozvadéce bude vyzbrojena vyvody pro
¢erpadla a dmychadla, jejichZ otaCky jsou regulovany frekvencnimi ménici, jistiCovymi vyvody pro
zafizeni s vlastnim ovladanim, motorovomi spoustéci, stykacovymi kombinacemi a stykacovymi
vyvody pro pfipojeni elektrickych pohonl pro piimé spousténi, jako jsou Cerpadla, michadla,
dmychadla a ostatni elektricka zafizeni.

Frekven¢ni méni¢e a motorové spousStéce osadit a nastavit dle jmenovitych proudi dodanych
stroji! Prred spusténim je nutné zkontrolovat parametry pristroji a dodanych stroji!
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Rozvadé¢ kompenzace ozn. RK bude umistén rovnéz v mistnosti obsluhy. Kompenzace je navrzena
pro vysledny t¢inik 0,95.

Z MaR ¢asti rozvadéce budou spinana Cerpadla podle hladin a ¢asovych zavislosti, dmychadla
v AN podle obsahu kysliku a ¢asové zavislosti, dmychadlo plovoucich necistot a kalojemu v ¢asové
zavislosti a navaznosti na dalii technologii. Cerpadla budou dale blokovana na minimalni hladinu,
¢erpadlo vratného kalu na minimalni hladinu v dosazovaci nadrzi (DN) a Cerpadlo prebytecného
kalu na minimalni hladinu v DN a maximalni hladinu v kalojemu. Soucasné¢ budou v regulatoru
sledovany doby chodu jednotlivych zafizeni.

U kazdého pohonu nebo skupiny pohonti budou umistény deblokac¢ni skiinky. Debloka¢ni skiing
budou pro kazdy pohon osazeny pifepinacem s moznosti volby M — 0 — A (mistn¢€ — 0 — automaticky
z fidiciho systému) pro cCerpadla, michadlo, dmychadla. Signalizace chodu / poruchy jednotlivych
pohont bude signalkami ve schématu na dvefich rozvadéce RM. Pti pfepnuti prepinace rezimu do
polohy 0 se pohon vzdy zastavi a nelze jej v této poloze zapnout.

Volba ptepinace v poloze ,,M* umoziuje mistni ovladani pohonu. V rezimu ,,M* Ize pohon zapnout
1 v pfipadé, Ze neni funk¢ni fidici systém, nebo kdyz nebudou splnény podminky pro provozovani
pohonu.

Proto se vyuziti mistniho rezimu pfedpoklada pouze pii uvadéni do provozu, opravach, pripadné
sefizeni daného pohonu.

Odpovédnost za chod zarizeni v mistnim rezimu piebira osoba, ktera tento rezim zvolila!

Volba ptepinace v poloze ,,A“ umoziuje ovladani pohonu automaticky dalkové z fidiciho systému.
Zvoleni rezimu ,,A* je signalizovano do fidiciho systému. V automatickém rezimu budou funkéni
vSechny souvisejici vazby a blokady jednotlivych pohont.

Svételna signalizace CHOD je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu silového stykace
prislusného pohonu, signalu chodu od FM nebo signalu chodu ptislusného zatizeni.

Svételnd signalizace PORUCHA je odvozena od zapnutého pomocného kontaktu tepelné ochrany,
rozepnutého pomocného kontaktu jistice / motorového spoustéce piislusného pohonu, signalu
poruchy od FM nebo signalu poruchy ptislusného zatizeni.

Do fidiciho systému COV budou od kazdého motoru pienaseny informace CHOD, PORUCHA a
AUTOMATICKY REZIM. Informace budou poskytovany formou beznapétovych kontakti, které
budou napajeny napétim 24VDC ze strany fidiciho systému.

Pohony budou z fidiciho systému ovladany signaly START / STOP. Signaly budou pfipojeny pies
pomocna relé, jejichz kontakty budou ptipojeny do ovladacich obvodi jednotlivych pohonti.

Na panelu a do fidiciho systému budou déle signalizovany hladiny v CS, DN a kalojemu.

Funkce a nastaveni jednotlivych zafizeni bude upfesnéno technologem pri realizaci dle
dodaného zarizeni a specifika dané COV! Nasledujici popis je pouze orientacni.

Hrubé Cesle MT1

Z rozvadé¢e RM bude pfipojen rozvadé¢ strojnich hrubych d&esli s vyhfivanim a vlastni
automatikou. Do RS budou signalizovany chod a porucha zaiizeni beznapéfovymi kontakty.
Signalizace chodu a poruchy je dvoustavovou signdlkou HL1, umisténou v technologickém
schématu na panelu rozvadéce RM.
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Cerpadla v erpaci stanici M2 - M5

Cerpaci stanice bude rozdélena na dvé &asti — na ¢ast pro odpadni vody a &ast pro vody destové. V
kazdé casti budou dvé Cerpadla.

Z rozvadéée DT budou spinana &erpadla odpadnich vod v CS v zavislosti na hladiné snimané
tenzometrickym snimacem LIC4, pifipadné plovakovymi spina¢i SL20.1 (minimdalni) a SL20.2
(maximalni). Cerpadla budou spindna od nastavené zapinaci hladiny do minimalni s moZnosti
gasového Fizeni s nastavitelnou dobou chodu a klidu beznapétovym kontaktem. Cerpadla budou
provozovana v rezimu 1+1 (v chodu bude vzdy jen jedno Cerpadlo) a budou pravideln¢ stfidana. V
ptipadé poruchy jednoho z ¢erpadel, dochézi k automatickému zaskoku druhym cerpadlem (v tomto
piipadé nedochazi ke stfidani) do doby odstranéni poruchy. Pii dosazeni provozni hladiny v
destové sekci regulator prepne splaskova Cerpadla do ¢asového rezimu Cerpéni, aby nedochézelo k
pretizeni biologického stupné COV. Soucasné bude v regulatoru sledovana doba chodu ¢erpadel.
Signalizace chodu a poruchy cerpadel bude dvoustavovymi signalkami HL2 a HL3, umisténymi
v technologickém schématu na panelu rozvadéée RM. V ovladaci skiffice MS1 umisténé u CS
budou deblokaéni piepinace SA2 a SA3 s polohami ,,Mistné*“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu
budou piepinace piepnuty do polohy ,,A“. Do regulatoru v RM budou zavedeny signaly o chodu,
poruse, poruse FM a ptepnuti prepinac SA2 a SA3 do polohy ,,A“ beznapétovymi kontakty.
Vykon &erpadel bude Fizen frekvenénimi méniéi signalem 0-10V z RS. V ruénim provozu pojedou
meénice na hodnotu prednastavenou v FM. Pro uplné vycerpani Cerpaci stanice v ¢asti odpadnich
vod bude na panelu MS1 tlacitko SB1 pro pieklenuti plovaku minimalni hladiny SL20.1.

Cerpadla destovych vod v CS budou spindna v zavislosti na hlading snimané tenzometrickym
snimadem LIC4, piipadné plovakovym spinaéem SL20.3 (minimalni). Cerpadla budou spinana od
nastavené zapinaci hladiny do minimalni s moznosti ¢asového fizeni s nastavitelnou dobou chodu a
klidu beznap&tovym kontaktem. Cerpadla budou provozovana v rezimu 2+0 (v chodu budou vzdy
ob¢ cerpadla) a budou piecerpavat vodu z Cerpaci stanice do destové zdrze. Soucasné bude
v regulatoru sledovana doba chodu cerpadel. Signalizace chodu a poruchy cerpadel bude
dvoustavovymi signalkami HL4 a HLS5, umisténymi v technologickém schématu na panelu
rozvadéce RM. V ovladaci skiince MS2 umisténé v ¢eslovné budou deblokacni ptfepinace SA4 a
SAS5 s polohami ,,Mistné¢“-0-,,Automaticky. V bézném provozu budou piepinace piepnuty do
polohy ,,A*“. Do regulatoru v RM budou zavedeny signaly o chodu, poruse a pfepnuti prepinact
SA4 a SA5 do polohy ,,A“ beznapétovymi kontakty. Pro uplné vycCerpani Cerpaci stanice v Casti
destovych vod bude na panelu MS2 tlacitko SB4 pro pieklenuti plovaku minimalni hladiny SL.20.3.

Hladina v CS bude snimané tenzometrickym snima¢em LIC4.

Déle budou na panelu RM signalizovany hladiny v CS signalkami HL20.1 — minimélni hladina OV,
HL20.2 — maximalni hladina OV, HL20.3 — minimalni hladina DV. Signalizace hladin bude pfimo
od plovéakovych spinaci SL20.1-3.

Cerpadlo v destové zdrzi M6 a solenoidovy ventil YV6

Z rozvadéce RM bude spinano Cerpadlo v DZ v zavislosti na hladin¢ snimané plovakovymi spinaci
SL21.1 (minimalni) a SL21.2 (maximalni). Cerpadlo bude spindno od nastavené zapinaci hladiny
do minimdlni s moznosti ¢asového fizeni s nastavitelnou dobou chodu a klidu beznapétovym
kontaktem. Cerpadlo bude blokovano na chod &erpadel &erpaci stanice. Pii soudasném pozadavku
na chod maji ¢erpadla CS piednost. Soucasné bude v regulatoru sledovana doba chodu &erpadla.
Signalizace chodu a poruchy cerpadla bude dvoustavovou signalkou HL6.1, umisténou
v technologickém schématu na panelu rozvadéce RM. V ovladaci skiifice MS2 umisténé v ¢eslovné
bude deblokac¢ni piepina¢ SA6.1 s polohami ,,Mistné“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu bude
ptfepinac prepnuty do polohy ,,A*“. Do regulatoru v RM budou zavedeny signély o chodu, poruse a

6



Kanalizace a COV Paélavicve vC¢. m.C. Pornice a Lhota DPS, 03/2024 \V I I alelier
DSO 01.2 Elektrorozvody COV a MaR Technicka zprava ﬂ/:?s_r/o/

pfepnuti piepinace SA6.1 do polohy ,,A“ beznapétovymi kontakty. Pro uplné vycerpani destové
zdrze bude na panelu MS2 tlacitko SB6 pro pieklenuti plovaku minimalni hladiny SL21.1.

Po vycerpani DZ bude otevien solenoidovy ventil YV6, ktery napusti vyplachovaci klapku a dojde
k vyplachnuti DZ. Doba otevieni ventilu bude fizena Gasové. Cas uréi technolog dle doby
napousténi klapky. Signalizace otevieni solenoidového ventilu (napousténi klapky) bude signalkou
HL6.2, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce RM. V ovladaci skiince MSI1
umisténé u CS bude deblokaéni prepinaé SA6.2 s polohami ,,Mistn&“-0-,, Automaticky“. V b&zném
provozu bude ptepinac¢ piepnuty do polohy ,,A“. Do regulatoru v RM budou zavedeny signaly o
chodu, poruse a ptepnuti piepinace SA6.2 do polohy ,,.D* beznapétovymi kontakty.

Déle budou na panelu RM signalizovany hladiny v DZ signalkami HL21.1 — minimalni hladina,
HL21.2 — maximalni hladina. Signalizace hladin bude piimo od plovakovych spinac¢t SL.21.1-2.

Multifunkéni pred¢isténi MT7

Z rozvaddée RM bude pfipojen rozvadéé multifunkéniho pieddisténi s vlastni automatikou. Do RS
budou signalizovany chod a porucha zafizeni beznapétovymi kontakty. Signalizace chodu a
poruchy je dvoustavovou signadlkou HL7, umisténou v technologickém schématu na panelu
rozvadéce RM.

Dmychadla aktiva¢nich nadrzi AN M8, M9

Dmychadla piivodu vzduchu do aktivaci M8 a M9 budou spindna v zavislosti na obsahu kysliku
v aktivac¢nich nadrzich v rozmezi od minimalniho obsahu (0 — 0,5 mg/l) do maximalniho (2 - 3
mg/l). Celkovy rozsah méfeni bude zavisly na pouzitych kyslikovych sondach a prevodnicich.
Obsah kysliku v aktiva¢ni nadrzi AN je sniman sondou QIC1-BQ s pfevodnikem QICI, umisténym
v rozvadééi RM a vyhodnocovan v RS. P¥i maximalnim obsahu O, v AN regulace vypina
dmychadlo a po nastavenou dobu nastava faze cyklovani kolem maximalni hodnoty. Po té nastava
faze klesani O, na minimalni mez. Pfi poklesu na nastavené minimum nastane zapnuti az po
casovém intervalu 0 — 45 minut, kdy probiha denitrifikace. Dmychadla budou provozovana v
zapojeni 1+1, tedy pojede vzdy jen jedno dmychadlo. Dmychadla budou pravidelné stfidana. V
ptipad¢ poruchy jednoho z dmychadel, dochazi k automatickému zaskoku druhym dmychadlem (v
tomto piipadé nedochazi ke stiiddni) do doby odstranéni poruchy. RS bude dmychadla spinat
beznapétovymi kontakty. Vykon dmychadel bude fizen frekvenénimi méniéi signalem 0-10V z RS.
V ru¢nim provozu pojedou menice na hodnotu prednastavenou v FM.

Sou¢asné bude v RS sledovana doba chodu dmychadel. Signalizace chodu a poruchy dmychadel je
dvoustavovymi signdlkami HL8 a HL9, umisténymi v technologickém schématu na panelu
rozvadéce RM. V ovladaci skiince MS3, umisténé v dmycharné jsou deblokacni ptepinace SAS8 a
SA9 s polohami ,,Mistné*“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu jsou piepinace piepnuty do polohy
,A“. Do RS budou zavedeny signaly o chodu, poruse, poruse FM a piepnuti prepina¢i do polohy
»A*“ beznapétovymi kontakty.

Rezim chodu dmychadel bude mozno nastavit i ¢asove s nastavitelnou dobou nitrifikace (cca 30 —
180 min.) a denitrifikace (cca 30 — 180 min.).

V ptipadé poruchy kyslikové sondy RS automaticky piepne dmychadla do ¢asového rezimu.

V piipadé poruchy RS bude chod dmychadel fidit jednoduché ¢asova automatika (napf. taktovaci
relé).
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Dmychadlo plovoucich neéistot M10

Dmychadlo M10 bude spindno v ¢asovém rezimu s nastavitelnou dobou chodu a klidu. Soucasn¢
bude vRS sledovdna doba chodu dmychadla. Signalizace chodu a poruchy dmychadla je
dvoustavovou signalkou HL10 umisténymi v technologickém schématu na panelu rozvadéce RM.
V ovladaci skifiice MS3, umisténé v dmycharn€ je deblokacni piepinate SA10 s polohami
., Mistn&*“-0-,,Automaticky®. V b&zném provozu budou piepinaée prepnut do polohy ,,A“. Do RS
budou zavedeny signdly o chodu, poruse a pfepnuti piepinacii do polohy ,,A“ beznapétovymi
kontakty.

Dmychadlo kalojemu M11

Dmychadlo M11 bude spinano v Casovém rezimu s nastavitelnou dobou chodu a klidu. V
nastaveném useku dne (délka 4-10h) bude probihat odsazovani kalové vody v kalojemu a nasledn¢
bude proveden odtah kalové vody. V tomto ¢ase nebude kalojem provzdusnovan. Soucasn¢ bude
v RS sledovana doba chodu dmychadla. Signalizace chodu a poruchy dmychadla je dvoustavovou
signalkou HL11, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce RM. V ovladaci
skiince MS3, umisténé v dmycharné je deblokacni piepina¢ SA1l s polohami ,,Mistné“-0-
»Automaticky*. V bézném provozu bude ptepina¢ prepnuty do polohy ,,A*“. Do reguldtoru budou
zavedeny signaly o chodu, poruse a pfepnuti piepinace do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Michadlo aktivaéni nadrze M12

Michadlo aktiva¢ni naddrze bude v chodu pokud nebudou v provozu dmychadla pro AN. Soucasné
bude v RS sledovana doba chodu michadla. Signalizace chodu a poruchy michadla je dvoustavovou
signalkou HL12, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce. V ovladaci skiince
MS4, umisténé u biologické jednotky je deblokacni piepinaé SA12 s polohami ,,Mistné“-0-
»Automaticky®. V bézném provozu je prepina¢ prepnuty do polohy ,,A“. Do reguldtoru jsou
zavedeny signaly o chodu, poruse a pfepnuti piepinace do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Cerpadlo vratného kalu M13

Cerpadlo vratného kalu bude spinano beznapétovym kontaktem podle zadaného mnozZstvi
precerpavaného kalu za den a poétu sepnuti za hodinu. Cerpadlo bude blokovano na chod ¢erpadla
ptebyteéného kalu M14 a minimélni hladinu v DN snimanou plovakovymi spina¢i SL22.1,2.
Soucasné bude v RS sledovana doba chodu &erpadla. Signalizace chodu a poruchy &erpadla je
dvoustavovou signalkou HL13, umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce.
V ovladaci skiince MS4, umisténé u biologické jednotky je deblokacni prepinac¢ SA13 s polohami
,»Mistné“-0-,,Automaticky*. V bézném provozu je prepina¢ piepnuty do polohy ,,A“. Do regulatoru
jsou zavedeny signaly o chodu, poruse a pfepnuti ptepinace SA13 do polohy ,,A* beznapétovym
kontaktem.

V ptipadé poruchy RS bude chod &erpadla fidit jednoducha &asova automatika (napi. taktovaci
relé).

Dale bude na panelu rozvadéce RM signalizovana minimalni hladiny v DN signalkami HL22.1,2.
Signalizace hladin je ptimo od plovakovych spinact SL22.1,2.
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Cerpadlo_piebyteéného kalu M14

Cerpadlo piebyteéného kalu bude spinano beznapéfovym kontaktem podle zadaného mnoZstvi
prederpavaného kalu a poétu sepnuti za den. Cerpadlo bude blokovano na minimalni hladinu v DN
a na maximalni hladinu v kalojemu snimanou plovakovym spinadem SL23. Souc¢asné bude v RS
sledovana doba chodu cCerpadla. Signalizace chodu a poruchy Cerpadla je dvoustavovou signalkou
HL14 umisténou v technologickém schématu na panelu rozvadéce. V ovladaci skiiiice MS4,
umisténé u biologické jednotky je debloka¢ni piepina¢ SA14 s polohami ,,Mistn¢*“-0-
»Automaticky”. V bézném provozu je piepina¢ prepnut do polohy ,,A“. Do reguldtoru jsou
zavedeny signaly o chodu, poruse a piepnuti piepinace do polohy ,,A* beznapétovymi kontakty.

Hladina v kalojemu bude snimana ultrazvukovym snimacem LICS.

Dale je na panelu rozvadéce signalizovdna maximalni hladina v kalojemu signalkou HL23.
Signalizace hladiny je pfimo od plovakového spinace SL23.

Cerpadlo kalové vody M15

Cerpadlo kalové vody s vlastnim plovakem bude pfipojeno pies samostatné jisténou zasuvku. V
mistnosti mech.predc¢isténi bude umisténa ovladaci skiinka MS2 s pfepinacem SA15. Automaticky
rezim bude aktivni po prepnuti piepinace SA15 s polohami ,,Mistn¢*“-0-,,Automaticky* do polohy
»A%“. Signalizace chodu cerpadla je jednostavovou signalkou HL15 umisténou v technologickém
schématu na panelu rozvadéce. Do regulatoru jsou zavedeny signdly o chodu a piepnuti prepinace
do polohy ,,A* beznapét'ovymi kontakty.

Odtah kalové vody bude probihat na konci nastaveného casového tiseku, po odsazeni kalové vody.

Davkovaci ¢erpadlo M16

Dévkovaci ¢erpadlo bude piipojeno pres samostatné jisténou zasuvku. Cerpadlo je vybaveno vlastni
automatikou a nebude fizeno z RS.

7. Rozvadéce a provedeni elektroinstalace

Technologicky rozvadé¢ COV oznaéeny RM bude oceloplechovy skiifiovy rozvadee v kryti IP54 /
IP20. Rozvadéc RM bude umistén v mistnosti obsluhy ve sdruzeném objektu COV.

Ptivod bude shora, vyvody zrozvadéfe budou vrchem. Rozvadé¢ RM bude napijen kabelem
z ptipojkové skiin€ na fasadé sdruzeného objektu. Na vstupu bude rozvadé¢ RM vyzbrojen hlavnim
vypinaéem / piepinadem siti se jmenovitym proudem 100A s polohomi SIT — 0 — NZ (nahradni
zdroj). Piivodka 400V, 63A, 4P pro nahradni zdroj bude umisténa na fasadé¢ objektu. Pod ptivodkou
bude vyveden nerezovy drat ze zdkladového zemnice, na ktery bude pfipojen uzemmovaci bod s
nerezovym Sroubem @8mm a kiidlovou matkou pro uzemnéni nadhradniho zdroje.

Popisy v rozvadéci budou cesky, rozvadéc bude vybaven kapsou na dokumentaci a aktudlni dokumentaci.

Deblokacni skiiitka MS1 je uvazovana jako nasténnd plastova skiiiika v provedeni min. IP44, ktera
obsahuje 3x deblokac¢ni piepina¢ M-0-A, 1x tlacitko, svorky a vyvodky.

Deblokacni skiiitka MS2 je uvazovana jako nasténnd plastova skiiiika v provedeni min. IP44, ktera
obsahuje 4x deblokac¢ni piepina¢ M-0-A, 2x tlacitko, svorky a vyvodky.
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Deblokacni skiinka MS3 je uvazovana jako nasténna plastova skiiiika v provedeni min. P44, ktera
obsahuje 4x deblokacni prepina¢ M-0-A, svorky a vyvodky.
Deblokacni skiinka MS4 je uvazovana jako nasténna plastova skiinika v provedeni min. P44, ktera
obsahuje 3x deblokacni prepina¢ M-0-A, svorky a vyvodky.
Elektrorozvody budou provedeny médénymi kabely typu CYKY a CYKCY (NYCY), ve stavebnich

objektech uloZzenymi v draténém zlabu (pozink / nerez dle prostiedi) a v plastovych listach,
jednotlivé kabely k pohoniim v plastovych trubkéch.

Venku budou kabely vedeny ve vykopu 35/80cm v zemi, v plastovych chranickach, v piskovém lozi
s ptekrytim vystraznou f6lii. Pod komunikaci budou kabely ulozeny v silné plastové, ocelové nebo
betonové chranicce.

Elektromagnetickd kompatibilita

Pozadavkem technologické elektroinstalace je, aby soucasti stavebni elektroinstalace byla
piepétova ochrana typ 1 na vstupu do objektu. V rozvadéci RM je navrZena prepétova ochrana
typu 2. Pokud by nebyla osazena piepétova ochrana typ 1, bude tfeba rozvadé¢ RM osadit
piepét'ovou ochranou typ 1+2.

Vl1ivy na zivotni prostifedi

Prace uvedené v tomto projektu a také provoz elektrického zafizeni navrzeného timto projektem nemaji
negativni vliv na okolni Zivotni prostiedi a nevyzaduji proto zvlastni opatfeni.

Nakladani s odpady

Odpady, vznikajici pfi vystavbé (Zelezny Srot, beton, zdivo, kabely, obaly, atd.), budou tfidény a
odvazeny bud’ k recyklaci nebo ukladany na urcend tlozisté v souladu se Zakonem o odpadech
¢. 541/2020 Sb., vyhlaskou ¢. 273/2021 Sb. o podrobnostech naklddani s odpady a nékterych
dalSich zakonl v platném znéni.

Piislusné doklady potvrzujici pfedani stavebnich odpadd firmam k dalSimu vyuziti, pfipadné
odstranéni, tj. doklad firmy opravnéné k nakladani s odpady (napt. kopie vazniho listku nebo
faktury s uvedenim druhu a mnozstvi odpadu) musi byt uschovany a ptedlozeny ke kontrole.
Nebudou pfijimany doklady (napi. faktura za odvoz odpadi nebo cCestné prohlaseni o jejich
odbéru), které budou vystaveny neopravnénymi subjekty, nebo z nich nebude patrné, jak bylo s
odpady naloZeno.

Odpady, vznikajici pii vystavbé a provozu, budou docasn¢ shromazdované ve vhodnych
uskladnovacich prostfedcich (kontejnerech) nebo na urCenych, zabezpeCenych plochach,
oddélenych podle kategorii a druhti. Shromdzdéné odpady se budou, po dosdhnuti technicky a
ekonomicky optimalniho mnozstvi, pribézné odvazet mimo aredl k dalSimu vyuziti, resp.
k odstranéni.

Vlastni manipulace s odpady, které vznikaji pti vystavbé a provozu, bude zabezpecena technicky tak, aby
ptipadné negativni dopady na Zivotni prostfedi byly minimalni (zamezeni praseni, technické zabezpeceni
dopravnich prostiedkl prepravujicich odpady atd.
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Bezpecnost prace

V piipadé poruchy, havarie apod. lze elektrické zatizeni COV vypnout jisti¢em pred elektromérem,
hl. vypinac¢em na rozvadéci RM nebo pojistkami v piipojkové skiini MP. Manipulace na el. zafizeni
musi byt provadéna dle platnych bezpecnostnich piedpisi.

Doporucujeme uzivateli, aby v urcenych lhiitdich pozadal odborny zavod o piezkouseni funkce a
ochrany el. zafizeni.

Projektova dokumentace je zpracovana dle Elektrotechnickych piedpistt CSN, dle kterych musi byt
montaze realizovany a udrzovany.

Elektromontazni prace nesmi byt provadény svépomoci. VSechny montdzni prace je nutno provést
dle platnych Elektrotechnickych piedpisi CSN a pii veskeré montdzi musi byt pouzito materialu
rovnéz dle CSN.

Stavebni Gpravy jsou obsazeny ve stavebni Casti projektu.

Elektrické zatizeni musi byt provedeno v souladu s platnymi ¢eskymi normami a piedpisy, zejména
pak CSN 33 2000-4-41 ed.3 (Ochrana pied Grazem el. proudem), CSN 33 2000-4-43 ed.2 (Ochrana
pted nadproudy), CSN 33 2000-5-52 ed.2 (Elektricka vedeni), CSN 33 2000-5-54 ed.3 (Uzemnéni a
ochranné vodice). Pravidla pro obsluhu a praci na el. zafizeni a kvalifikaci obsluhy stanovi CSN

EN 50 110-1 ed.2 (Obsluha a préace na el.zatizeni).

Prace souvisejici s timto projektem nevyzaduji mimotadnych bezpecnostnich opatieni nad rdmec
béznych zvyklosti a nemaji negativni duisledky na zdravi pracovnikii.

Uvedeni do provozu

Pted uvedenim do provozu musi byt zajistén souhlasny stav s projektovou dokumentaci a musi byt
provedena vychozi revize dle CSN 33 2000-6 ed.2 a zafizeni vyzkouSeno.

Pied predanim el. rozvodi do provozu musi byt dodavatelem piedana dokumentace skutecného
provedeni, vychozi revizni zprava dle CSN 33 2000-6 ed.2. Déle je nutné, aby dodavatel montaznich praci
fadn¢ poucil uzivatele o provozu a funkci zafizeni, o provadéni kontroly ochrany pted trazem el.
proudem.

8. Uzemnéni a pospojovani
Uzemnéni a sit’ pospojovani je navrzeno dle CSN 33 2000-5-54 ed.3 a CSN 33 2000-4-41 ed.3. Do
provozniho objektu bude zaveden vodi¢ CY'16 vedeny z piipojkoveé pojistkové skiiné.

Kovova zatizeni ve stavebnich objektech (konstrukce, most, zabradli, rozvadé¢e RM, RK apod.)
budou propojeny dratem CY (pospojovany) k hlavni ochranné ptipojnici rozvadéce a uzemnény na
ekvipotencinalni ptipojnici EP.

Venku budou kovové konstrukce uzemnény k zemnici soustavé COV vytvofenou v ramci Stavebni
elektroinstalace. Uzemnéni se provede dratem FeZn ¢10mm.
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9. Soupis spotiebici

Oznaceni Nazev Napéti /| Ptikon | Poznamka
spotiebice v/ /kW/
RM Rozvadég technologie COV 400 100A
MT1 Hrubé Cesle s vyhfivanm 400 1,1
M2 Cerpadlo v CS - splagkové 400 2 FM
M3 Cerpadlo v CS - splagkové 400 2 FM
M4 Cerpadlo v CS - destové 400 2
M5 Cerpadlo v CS - destové 400 2
M6 Cerpadlo v DZ 400 1,7
YV6 Solenoid vyplachu DZ 230 0,01
MT7 Multifunkéni predCisténi 400 1,2
M8 Dmychadlo AN 400 11 FM
M9 Dmychadlo AN 400 11 FM
MI10 Dmychadlo plovoucich necistot 400 1,5
MIl11 Dmychadlo kalojemu 400 5,5
MI12 Michadlo AN 400 3,7
M13 Cerpadlo vratny kal 400 1,5
M14 Cerpadlo piebyte¢ny kal 400 1,5
M15 Cerpadlo kalovych vod 230 0,55 Integr. plovak
M16 Déavkovaci cerpadlo 230 0,05
SL.20-23 Ponorny / hladinovy spinac — 8ks 230
MS1-4 Ovladaci skiiika 4ks 230
celkem 48 kW

Va4

10. Popis méricich, ovladacich a signaliza¢nich okruht

Pro fizeni technologie je uvazovan systém PLC reguldtor s dopliiujicimi moduly a dotykovym
grafickym displejem. Pro komunikaci bude vybaven rozhranim Ethernet (Profinet) a dvémi
sériovymi rozhranimi RS232 pro pfipojeni radiomodemu a ¢tecky cipovych karet pro evidenci
dochazky pracovnikii provozu. Ridici systém musi byt kompatibilni se systémem provozovatele
(VaK Kroméfiz). Déale projekt MaR fesi snimani obsahu O, v aktivacni nadrzi, méfeni pritoku na
odtoku a obtoku, sniméani hladiny v CS a kalojemu tenzometrickymi nebo ultrazvukovymi snimaéi.
Mezni sniméani hladin v CS, DZ, DN a kalojemu je v elektromotorické &asti a do PLC je zavedeno
beznapétovymi kontakty. Ridici systém fesi spindni a vypinani &erpadel, dmychadel a dalsich
zafizeni, registraci poctu hodin chodu jednotlivych zafizeni, poruch a dal§ich ukonti na zakladé¢
pozadavki technologie.

Jako propojovacich vodi¢li bude pouzito médénych vodict typu CYKY a stinénych typu JYTY,
J-Y(st)Y a TCEKFY (CLASSIC 110 CY BLACK 0,6/1kV), uloZzenymi volné ve Zlabech a
vkladacich listach, ptipadné v elektroinstalacnich trubkéch. V mistech s moZnosti mechanického
poskozeni budou kabely chranény plastovymi ohebnymi hadicemi. Mimo sdruzeny objekt budou
kabely chranény plastovymi dvoupla§tovymi chranickami a uloZeny ve vykopu v piskovém lozi s
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ptekrytim vystraznou f6lii. Pod komunikaci budou kabely ulozeny v silné plastové, ocelové nebo
betonové chranicce.

Ridici systém zabezpetuje automaticky provoz technologickych &asti, fidi a zaroven opticky
oznamuje veskeré dulezité udaje, které by mohly ohrozit bezpe¢ny chod COV.

Binarni vstupy a vystupy jsou na urovni 24V DC, analogové vstupy jsou volitelné 0-10V nebo 0(4)-
20 mA, teplotni vstupy Ni1000 nebo Pt1000, analogové vystupy jsou uvazovany 0-10V.

Napajeni RS bude vybaveno ziloznim zdrojem s trvalym dobijenim tak, aby pii preruseni dodavky
elektrické energie nedoslo k vypadku komunikace a snimani provoznich veli¢in. Jako zalozni zdroje
budou pouzity gelové bezudrzbové akumulatory, které musi byt pfipojeny pres ochranu zajist'ujici
jejich ochranu pied zni¢enim nadmérnym vybitim.

Snimané veli¢iny
Méfreni obsahu O, a teploty v AN — QIC1 — BQ:

Mg¢fteni zajistuje sonda O, s vyhodnocovacim zatizenim (dodavka technologie) s vystupy 4-20mA
pro O a teplotu v aktivacni nadrzi zavedenymi do PLC. V regulatoru bude mozné zadavat pomoci
dotykového displeje, zapinaci a vypinaci urovné O, a Casové meze nitrifikace a denitrifikace.

M¢é¥eni odtoku z COV — FIQ2:

Do PLC regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z vyhodnocovaci jednotky ultrazvukového
prutokoméru (dodévka technologie). Déale bude do PLC zaveden impulsni vystup od celkového
proteklého mnozstvi. V regulatoru bude mozné sledovat jak okamzity pritok, tak i celkové
mnoZstvi odtékajici vody z COV. Tyto hodnoty v regulatoru budou pouze informativni. Smluvng
fakturacni méfeni bude dle kalibrované vyhodnocovaci jednotky méfice prutoku. K jednotce bude
vystaven Protokol o kontrole funk¢éni zptsobilosti opravnénou autorizovanou osobou.

Méieni obtoku (bezpe&nostni piepad) COV — FIQ3:

Do PLC regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z vyhodnocovaci jednotky ultrazvukového
prutokoméru (dodévka technologie). Déale bude do PLC zaveden impulsni vystup od celkového
proteklého mnozstvi. V regulatoru bude mozné sledovat jak okamzity pritok, tak i celkové
mnoZstvi odtékajici vody z COV. Tyto hodnoty v regulatoru budou pouze informativni. Smluvng
fakturacni méfeni bude dle kalibrované vyhodnocovaci jednotky méfice pritoku. K jednotce bude
vystaven Protokol o kontrole funk¢éni zptisobilosti opravnénou autorizovanou osobou.

Sniméani hladin v CS — LIC4:

Do PLC regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z tenzometrického snimaée hladiny v CS. V regulatoru
bude mozné sledovat okamzitou hladinu. Od zvolenych hladin budou spinana a blokovana ¢erpadla v CS
podle pozadavku technologického projektu.

Snimani hladin v kalojemu — LICS:

Do PLC regulatoru bude zaveden signal 4-20 mA z tenzometrického snimace hladiny v kalojemu.
V regulatoru bude mozné sledovat okamzitou hladinu. Od zvolené hladiny bude blokovan chod cerpadla
prebytecného kalu podle pozadavku technologického projektu.
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Méreni teploty v rozvadéci — TIC6:

Mc¢feni teploty v rozvadéci bude Cidlem teploty (Ni1000, Pt1000, . V regulatoru bude mozné sledovat
aktualni teplotu. Pfi zvySeni teploty nad nastavenou horni mez bude zapnuto vétrani rozvadéce. Meze
budou nastaveny dle pracovnich parametrtt FM a prvkit MaR.

Mé¥ici rozsahy jednotlivych pristrojii a regulac¢ni hladiny budou urceny dle dodanych pristroji a

pozadavku technologického projektu.

Mezni snimani hladin v CS, DZ, DN a kalojemu:

Pro snimani minimalnich a maximaélnich hladin jsou v &asti projektu silnoproudé rozvody v CS,
DZ, DN a kalojemu umistény plovdkové spinace, ze kterych jsou pfes pievodni relé zavedeny
beznapétoveé signaly na DI vstupy PLC regulatoru. Od téchto snimacti budou blokovana a spindna
Cerpadla. Souc¢asné mohou plovakové spinace slouzit pro omezeny chod v ptipadé poruchy snimaci
s analogovym vystupem.

Ovladani a signalizace motoru

Rucni zapnuti pohonu bude po ptepnutim piislusného ovladace deblokac¢nich skiini MS1 — MS4 do
polohy ,,M*, automatické ovladani bude z fidiciho systému po pfepnuti ovladace do polohy ,,A*.
Signalizace chodu pohonii budou zavedeny do reguldtoru. PLC regulator bude dle nastavenych
parametrii piipinat a nebo odepinat pohony podle snimanych hodnot. Nastaveni hodnot pro spindni
a vypinani bude uptesnéno dle vysledkl zkusebniho provozu.

Havarijni stavy
Pti dosazeni meznich hodnot bude provedeno vypnuti motorti a odstaveni COV, spusténa svételna
signalizace a proveden zapis do provozniho deniku v PLC regulétoru.

Signaliza¢ni okruhy

Signalizace poruchovych stavii je provedena pomoci pteruSovaného svétla pouze pro sdruzenou
poruchu. Pti vzniku poruchy bliké signalka Cervené barvy. Obsluha stlacenim tlac¢itka RESET na
panelu RM kvituje poruchu a signalni svétlo se zméni na trvalé (klidové). Signalka bude svitit tak
dlouho trvalym svétlem, dokud nebude pfic¢ina poruchy odstranéna.

Elektromagnetickd kompatibilita

ZavleCeni ruSivych signali do méficich a signalovych kabeld je zabranéno oddélenym uloZenim
téchto kabelti s minimalnim rozestupem 10cm.

11. Prehled znacek

a) Oznaceni veliciny (prvni pismeno)

T - teplota L - hladina
F - mnozstvi, priitok Q - snimani chemické veli¢iny
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b) Zpracovani informace (druhé a dalSi pismeno)

C - regulace H - dalkové ovl.:zap.-vyp.
I - ukazovani A —signalizace
Z - blokovani

¢) Oznaceni signalizace

H - maximum L - minimum

12. Archivace dat

Archivaci dat bude zajistovat PLC doplnéné o ptislusné moduly dataloggeru a pamétovou kartu.
Nebude-li PLC umoziiovat archivaci dat v pozadovaném rozsahu, bude na COV umisténo PC pro
zajiSténi pozadované archivace. PC bude vybaveno vSemi potfebnymi periferiemi (monitor,
klavesnice, mys, tiskarna, atd.), operacnim systémem a softwarem pro archivaci.

Cetnost ukladani musi odpovidat proménlivosti a vyuZitelnosti informace (napf. kyslik, hladiny,
pritoky — kazdych 5 minut, teplota v AN — 1x za hodinu, motohodiny — 1x za den). Cetnost
ukladani, hloubka archivu a archivované velic¢iny budou uptesnény pted realizaci, dle pozadavku
provozovatele.

Pro mistni pfipojeni PC a archivaci dat bude PLC reguldtor vybaven standardnim ethernetovym
rozhranim.

13. Poruchova hlasSeni a prenos dat

K regulatoru bude pies rozhrani RS232 piipojen radiomodem, pomoci kterého budou na dispecink
pfenaseny provozni stavy a dals§i vybrané informace dle pozadavkl provozovatele. Pfenos dat je
feSen samostatnou dokumentaci.

14. EZS + CCTV

Ve sdruzeném objektu budou umisténa PIR cidla, ¢idlo tfiSténi skla v mistnosti obsluhy a vné;si
dvefe budou vybavené dveinimi kontakty. VSechny prvky EZS budou pfipojeny na vstupy fidiciho
systému. Ve vstupni chodbé bude umisténa klavesnice se cteCkou karet, ktera bude ptes rozhrani
RS232 ptipojena k fidicimu systému.

Na sdruzeném objektu COV budou umistény 2 primyslové kamery, tak aby snimaly prostor pied
vstupy do objektu. V mistnosti obsluhy bude umisténo zaznamové zatizeni NVR.
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15. Zavér

Projektovd dokumentace je zpracovdna pro bézna zafizeni, pristroje a obecny fidici systém ve
stupni dokumentace pro provadéni stavby v rozsahu dokumentace pro vybér zhotovitele a
nenahrazuje vyrobni / realizaéni dokumentaci, dokumentaci skute¢ného stavu ¢i jiny nasledujici
stupeni PD.

Realiza¢ni firma si zpracuje vyrobni dokumentaci na konkrétni dodana zatizeni, pfistroje a fidici
systém dle jejich zvyklosti a preferenci investora.

O prubéhu stavby bude veden stavebni denik.

V Brn¢, 03/2024 Josef Mikuska
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